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Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét
elektroenergetycznych w zakresie budowy linii ka@pnn0,4kV, posadowieniagdz kablowych oraz budowy

stacji transformatorowej z transformatorem 400kMAzorozdzielnicami i ukladem pomiarowym.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja jest podstawlo wykonawstwa robot elektrycznych. Spmtzona jest w celu
przetargowym, przy zlecaniu i realizacji rob6t wemionych w punkcie 1.1. Specyfikacja ta jest spdzmna na
podstawie projektu wykonawczego opracowanego prizeme Clever i opisuje rozwzania techniczno

materialowe okrdone w powyszym projekcie.

2. Czesé¢ ogllna
2.1 Zakres robo6t obgtych Specyfikacj Techniczm
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia robét ustiwiajacych poprawne

wykonanie i odbiér robét okétonych w punkcie 1.1 obejmagych w swoim zakresie nggujace roboty:

- Posadowienie kontenerowej stacji transformatorowjel 5/0,4 kV z zewrtrzng obstug

» posadowienie budynku stacji —1kpl.
* mont& rozdzielnicy SN 15 kV —1kpl.
* monta transformatora olejowego 15/0,4 kV o0 mocy 400 kVA —1kpl.

* mont& rozdzielnicy nn —1kpl.

* wykonanie paczer kablowych SN mjdzy RSN i transformatorem —1kpl.
» wykonanie paczer kablowych mgdzy transformatorem a rozdzielginn —1kpl.

* mont& tablicy pomiarowej z wypoganiem zgodnie z projektem —1kpl.
* mont& instalacji uziemiajcej —1kpl.

* monta tabliczek ostrzegawczych i opisowych —1kpl.
* sprzt bhp —1kpl.

* sSprzt przeciwpaarowy —1kpl.

» wykonanie pomiaréw sprawdzajych —1kpl.

» odbior kaicowy i uruchomienie

- Linia kablowa nn 0,4kV

* wykopy reczne dla kabli energetycznych —-88m
» ufozenie linii kablowej typu YAKXS 4x240mm2 0,6kV/1kV —-105m

» utozenie linii kablowej typu YKY 1x185mm2 0,6kV/1kV —78m

» ulozenie folii koloru niebieskiego —-88m
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monta opasek oznacznikowych —19szt

utozenie rury ostonowej SRS 110 —7m
utozenie rury ostonowej DVR 75 —7m
utozenie rury ostonowej A110 PS —4m
wykonanie pomiaréw sprawdzaajych —1kpl.

- Posadowienie ziczy kablowych

monta& fundamentoéw pod ztza =2kpl.
monta zigczy kablowych typu ZK-1 —2Kkpl.
wykonanie pomiaréw sprawdaajych —1kpl.

- Ochrona od porazen pradem elektrycznym

samoczynne wykzenie zasilania w instalacji nn

uziemienie stacji transformatorowej

- Prace dodatkowe

zabezpieczenie obszaru robot
utylizacja odpadow

prace porgdkowe

2.2 Okreslenia podstawowe

Kabel - jest to przewdd elektroenergetyczny o budoprzystosowanej do uktadania begealnio w
ziemi.

Linia kablowa - kabel wielpftowy lub wigzka kabli jednaytowych w ukladzie wielofazowym albo
jedno- lub wielaytowych kabli pojczonych réwnolegle,atznie z osprgem, we wspolnym rowie
kablowym lub przestrzeni ia¢zacych uradzenia jedno- lub wielofazowe albo jedno- lub
wielobiegunowe.

Stacja transformatorowa - jest to zespOtadem, ktorych gtownym zadaniem jest przetwarzanie lub
rozdziat albo przetwarzanie i rozdziat energii &élgézne;j.

Skrzyzowanie - wystpuje wtedy, gdy pokrywaj sie lub przecinaj jakiekolwiek czsci rzutéw
poziomych dwadch lub kilku linii elektrycznych albimii elektrycznej i drogi komunikacyjnej, budowli
itp.

Zblizenie - wyst¢puje wtedy, gdy odlegks rzutu poziomego linii elektrycznej od rzutu pozego innej
linii elektrycznej, korony drogi, szyny kolejowepudowli itp. jest mniejsza fipotowa wysokéci
zawieszenia najwej potazonego nieuziemionego przewodu zhjicej sk linii i nie zachodzi przy tym

skrzyzowanie.
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Pozostate okigenia upte w niniejszej ST $zgodne z obowgzujacymi Normami Technicznymi (PN i PN-
IEC), PBUE, Warunkami Technicznymi Wykonania i Qi Robét oraz okéeniami podanymi w ST

~Wymagania ogolne”.

2.3 Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz za zgodioz dokumentagj
projektowy i Specyfikacy Technicza. Roboty montaowe naley wykona zgodnie z Warunkami technicznymi
wykonania o odbioru robét budowlano-matievych, Polskimi Normami a tak wytycznymi producenta

materiatéw i urzdze.

3. MATERIALY
3.1 Uwagi ogolne

Zastosowane ugdzenia, osprg i materialy pomocnicze powinny 6yzgodne z podanymi w
dokumentacji projektowej. Zastosowanie innychzaliwymienione w projekcie, dopuszczalne jest jedyoo
wprowadzeniu zmian do dokumentacji projektowej. @myi i ods¢pstwa od dokumentacji nie mpgowodowa
obnizenia wartéci funkcji i uzytkowania oraz zmniejszenia trwadd eksploatacyjnej. Wszystkie materiaty i
urzadzenia aywane do realizacji zadania mgsposiadé niezlzdne swiadectwa, certyfikaty i aprobaty

techniczne.

3.2 Rozdzielnicaredniego napkcia

Stacg transformatorow nalery wyposay¢ w rozdzielnig sredniego nagcia w uktadzie pol:
- 1 pole transformatorowe
- 2 pola liniowe

Podstawowe dane techniczne rozdzieldiegdniego nagcia

. Napiecie nominalne sieci 20kV

. Najwyzsze napjcie uradzen 24kV

. Prad znamionowy cigly szyn padl liniowych 630A

. Prad znamionowy cigly szyn pola transformatora 250A
. Prad zwarciowy krotkotrwaty 16kA

. Prad zwarciowy szczytowy 40kA

3.3 Komora transformatorowa

W komorze przewiduje simonta transformatora olejowego 15kV/0,4kV o mocy 400kViZxkansformator
wstawi& przez dach i ustawdana szynach, po czym zabezpiecpyzed przesuwaniem poprzez zablokowanie
kot blokadami. Za szczednmise olejowa sty fundament stacji, ktory pontiei powyzej 100% oleju z
transformatora. W drzwiach komory transformatorowejlezy zainstalow& ochronne barierki. Pgtzenie
transformatora po stronie SN przewidziano za pamd@bla typu3xYHAKXs 1x70mm2. W polu
transformatorowym rozdzielnicy stosoévatowice proste. Pge€zenie transformatora z rozdzielpioiskiego

napkcia realizowd za pomog kabli typu 4x2xYKY 1x240mm2
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3.4 Rozdzielnica niskiego nagcia
Stagg wyposay¢ w rozdzielnice niskiego nagmia. Pola odptywowe wypogano w rozjczniki
bezpiecznikowe.

Podstawowe dane techniczne rozdzielnicy niskiegicni

. Napiecie nominalne sieci 0,69kV
. Prad znamionowy cigly szyn gtébwnych 1250A
. Prad znamionowy ciglty szyn pol odptywowych 400A

3.5 Uktad pomiarowy

Pomiar energii elektrycznej odbywasie bedzie po stroniesredniego nagcia, jako uktad péredni
zlokalizowany w osobnej celce w stacji transformateej. Jako licznik podstawowy zastosowano elektary
czterokwadrantowy licznik energii czynnej i bierrdgstarczany przez dostawce energii. Obwody wt@uthe
przekladnikébw pgdowych do szafy pomiarowej prowadzprzewodem DY2,5mm2. Obwody wtérne od
przektadnikéw napiciowych do szafy pomiarowej prowadzprzewodem DY1,5mm2. Synchronizacja czasu
licznika wykonana &dzie przy pomocy zegara zintegrowanego z liczniki&vhcelu umaliwienia transmisji
danych pomiarowych do systemu pomiarowego ZE ukgaamiarowy wyposzony kxdzie w modut

komunikacyjny GSM/GPRS. Licznik powinien niienazliwos¢ komunikacji poprzez system converge.

3.6 Uziemienia

Wokot stacji naley wykona uziom otokowy z bednarki FeZn 40x5mm zakopany @mzi Do uziomu
podhczy¢ przewody uziemienia ochronnego strony SN orazvpody uziemienia roboczego strony nn. Gtéwna
szyna uziemiajca standardowo wykonana z bednarki FeZn 40x5 mm. D®WGprzyhczy¢ konstrukcje
rozdzielnic i drzwi, kad transformatora, powtoki powrotne kal§liedniego napgcia. Wewntrz stacji naley
umiesci¢ zaciski kontrolne na wysoko 30 cm od posadzki. Stacpalery wyposay¢ w konstrukcg, potke lub
szafle pozywajca na przechowywanie smtzt BHP m.in. uziemiaczy przefioych. Po wykonaniu uzioméw
nalezy wykona& pomiary sprawdzage rezystanciji uziemienia. Pomiar nie powinien kraeza wartasci 1,25

Q.W przypadku nie uzyskania poprawnego wyniku dpdqrety uziemiajce pionowe.

3.7 Instalacje niskiego napicia

Kable elektroenergetyczne niskiego raf powinny odpowiadawymaganiom Polskich Norm i norm
zaktadowych. Powinny posiaflavymagane w budowie certyfikat na znak bezpiastzea. Stosowa kable o
napkciu znamionowym 0,6/1,0 kV, o izolacji z tworzywgoplastycznych i powtoce polwinitowej. Na powtoce
kabla powinno znajdowa sig oznakowanie producenta, meiranapgcie znamionowe izolacji, znak
bezpieczéstwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego wowundttwie. Piasek na podsypkpowinien
odpowiadé wymaganiom gatunku co najmniej ,3". Rury ostonopevinny by wykonane z materiatéw trudno
palnych, wytrzymatych mechanicznie i termicznie.r)Rechronne powinny Wy dostatecznie wytrzymate na
dziatanie sit z jakimi nalgy si¢ liczy¢ w miejscu ich utgenia. Stosowarury z tworzyw sztucznych. Folia
kablowa ostrzegawcza powinnacliplia kalandrove z uplastycznionego PCV o grude00,5+0,6 mm, gatunku |.

Stosowa foli¢ koloru niebieskiego. Ospgiz kablowy powinien by dostosowany do typu kabla, jego rep
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znamionowego, przekroju i liczkyt oraz warunkéw wyspujacych w miejscu ich instalowania. afiza kablowe

w obudowie PCV zgodnie z projektem.

3.8 Magazynowanie materiatébw na budowie

Z uwagi na rodzaj materiatéw, powinnydgne przechowywane w miejscach i warunkach odpaviged
do tego celu dostosowanych, przy zachowaniu zashiboy materialtdw przed ujemnym wplywem warunkow
atmosferycznych i kradzitg. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania mateviafiowinny by po

zakaczeniu rob6t doprowadzone przez Wykonawo ich stanu pierwotnego.

4. SPRZET

Wykonawca zobowjzany jest do stosowania tylko takiego spuz ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét. Liczba i wydaje®sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okienymi w Dokumentacji Projektowej oraz ST, w termirprzewidzianym umog
Sprzt stosowany przez Wykonawao wykonania robo6t powinien byw petni sprawny i gotowy do pracy.
Sprzt powinien by wykorzystywany wyicznie przy pracach do jakich zostat przeznaczopyze® powinien

by¢ obstugiwany przez przeszkolony personel.

5. TRANSPORT

Wykonawca powinien wykorzystywgedynie takichérodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na wiasnéci materiatdbw. Wykonawca ma obawek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. Przy ruchu po drogach paiich pojazdy mugzspetnig

wymagania przepiséw ruchu drogowego.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Ogdblne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowaniecesa budowy oraz prowadzenie robot i
dokumentacji budowy zgodnie z wymogami Prawa budoegjo, obowizujgcych norm , decyzji udzielgiej
pozwolenia na budogy przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy, planem BIOZ oraz postanovademiumowy.
Wykonawca ma za zadanie zorganizéwastpujace prace przygotowawcze:
- prace geodezyjne zgdane z wyznaczeniem zakresu robét obiektu
- dostarczenie na teren budowy nigihftych materiatow, ugdzen i sprztu budowlanego
- wykonanie niezédnej koordynacji robét
Calas¢ robot powinna by prowadzona z uwzgtinieniem:
- przepisOw bezpiecastwa i higieny pracy
- przepiséw dotycgeych ochrony przeciwp@arowej
- przepiséw dotycgeych pracy przy uegdzeniach elektrycznych
Wykonawstwo instalacji powinno opigraic na wymogach Specyfikacji Technicznej azak

- uwzgkdnia¢c wymagania okrdone w odnénych normach, przepisach oraz warunkach wykonanibioru
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technicznego robét elektrycznych

- uwzgkdniat zastosowanie nowoczesnych technologii instalacyjny

- by¢ prowadzone przez daiadczonych monterow o potwierdzonych kwalifikadjac

6.2.Uktadanie kabli

robét naley oznakowd i zabezpieczy. Przejcia dla pieszych wyznacéypo specjalnych pomostach z
barierkami. Ukladanie kabli powinno éygodne z obowkzujaca normy. Kable uktada na gebokasci 70cm
mierzc docelowego poziomu powierzchni terenu natomiast grogami kabel ukladana gebokasci 80cm.
Kable uktada na warstwie biatego piasku o grdbbco najmniej 10 cm. Po uteniu kabla przykry ponownie
warstwg piasku, nagpnie warstwy rodzimego gruntu o grubo 15 cm, naspnie przykryg foliag z tworzyw
sztucznych koloru niebieskiego na catej déajavykopu. Pozostalczsé wykopu zasypa gruntem rodzimym
ubijajac warstwami co 20 cm. Kabel alge linig falista. Na catej dtugéci trasy co 10 m, przy wprowadzeniach
do stacji transformatorowe] oraz naz@tgm kaicu wprowadzé kabli do rur ochronnych kable oznaézy
pomoa opasek identyfikacyjnych. Opisy na opaskach powioy¢ uzgodnione z inwestorem. Przy zpiniach i
skrzyzowaniach z istnieca oraz projektowas infrastruktug techniczm kabel chrond petnymi i dwudzielnymi
rurami HDPE, pod dragkabel ochroré rura wzmocnion z tworzyw sztucznych. Kable powinnybyktadane w

sposob wykluczapy ich uszkodzenie przez zginanie, ¢glemie, rozeiganie itp. Temperatura otoczenia przy

Przed przysipieniem do robo6t naly dokon& geodezyjnego wytyczenia trasy linii kablowej. Trere

uktadaniu kabli nie powinna bymniejsza ni OOC.

Tablica Odlegtéci kabli od innych urzdzei podziemnych

Lp. | Rodzaj urzdzenia podziemnego Najmniejsza dopuszczalna adtegl
cm
pionowa przy| pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1 Kable elektroenergetyczne na nrape o5 10
znamionowe sieci do 1 kV
2 Kable elektroenergetyczne na nrap 50 10
znamionowe sieci wasze ni 1 kV
Kable telekomunikacyjne 50 50
Rurocijgi wodochgowe, sciekowe, cieplne » 50
gazowe z gazami niepalnymi 50
5 Rurocigi z cieczami palnymi 50*) 100
6 Rurocigi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [17]
7 Czsci podziemne linii napowietrznych (ustgj, 80
podpora, odeizka)
8 Sciany budynkéw i inne budowle, np. tune e, 50

kanaty
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6.3.Montaz stacji transformatorowej
Montaz kontenerowej stacji transformatorowej riglavykona zgodnie z instrukaj dostarczog przez
producenta stacji. Instrukcja powinna zawdepainy opis dotyczce montau i kolejnaci wykonywanych robdét,
a mianowicie:
- wykopow pod fundament budynku
— montau fundamentu budynku
— posadowienie budynku stacji
— montau instalacji wewstrznej staciji
- wykonanie instalacji ochrony przeciwpgeaiowe]
— podhczen w staci

— zasypanie wykopu i roboty wykozeniowe

6.4.Montaz zlaczy kablowych
Montaz zfacz kablowych naley wykona wedtug instrukcji dostarczonej przez producentsczt
Instrukcja powinna zawieéavskazéwki dotyczce montau i kolejngci wykonywanych robot, a mianowicie:
- wykopow pod fundament,
— mont& fundamentu,
— ustawienie i zamontowanie szafy na gotowym furelzere,
— wykonanie instalacji ochrony przeciwpoeaiowej,
— podhczenie do szafy kabli zasidgjych,

— zasypanie wykopu i roboty wykozeniowe.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Roboty po jej wykonaniu podleggjodbiorowi technicznemu. Odbioru dokonuje Wykonawea
obecndci inwestora (inspektora nadzoru inwestorskiegofid2as odbioru, roboty podlegajprawdzeniu:
. zgodndci wykonania robo6t z dokumentagprojektowy oraz z ewentualnymi zmianami i ogisstwami,

potwierdzonymi zapisami w dzienniku budowy

. obowigzujacymi normami oraz wiedgztechniczi

. jakosci wykonania robot

. skutecznéci dzialania zabezpiecie srodkdw ochrony od potan pradem elektrycznym

. spetnienia przez instalacje elektryczne wyniaga zakresie minimalnych dopuszczalnych rezystanciji

izolacji przewodow
. zgodndci wbudowanych wyrobdéw i zainstalowanych adzex z dokumentagj techniczi, normami i

certyfikatami

. prawidtowa¢ wykonania paiczer przewodow
. poprawnd¢ utozenia kabli
. prawidtowd¢ zamontowania updlzen elektrycznych, w tym aparatéw, spmz i osprztu, w

dostosowaniu do warunkéémodowiskowych i warunkow pracy w miejscu ich zaailstvania
. prawidtowego oznaczenia obwodow, zabezpigclaeznikow, zaciskdw itp.
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. prawidtowego umieszczenia schematow, tablic osaegych oraz innych informaciji
. prawidtowdci oznaczenia przewoddw ochronnych

. prawidtowdici doboru urzadzen i srodkdw ochrony od warunkowodowiskowych w jakich pracaj

Uruchomienia instalacji elektrycznej dokonuje Wykarca w obecriwi przedstawiciela shiby
energetycznej inwestora oraz inspektora nadzorurdktie uruchamiania instalacji elektrycznej powirny¢
rébwniez sprawdzone i wyregulowane wszystkie gazenia zabezpieczmje i sterownicze. Nastawy tych
urzadzen powinny zapewrdi prawidtow ich reakcg na zaktdcenia i odgpstwa od warunkéw normalnych. Aby
instalacg elektryczm mazna uzna za poprawnie uruchomigmalezy potwierdzé ze:

- wszystkie zamontowane wydzenia elektryczne funkcjorauprawidtowo

- sporadzono protokot uruchomienia, z wpisem o przekazarstalacji do eksploatacii.

8. OBMIAR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.
Obmiaru robdét dokonywanaleey w oparciu o dokumentagjprojektows i ewentualne dodatkowe
ustalenia
Jednostl obmiarow jest:
- okablowanie —m
- Stacja transformatorowa aeza —kpl
- transformator- szt
- osprzt - szt
Obmiar powinien by wykonany zgodnie z zasadami prgymi w kosztorysowaniu. Przedmiary robot

sporadzono w oparciu o zakenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktad@ezowych KNNR.

9. ODBIOR ROBOT
Celem odbioru jest dokonanie finalnej oceny rzedgiego wykonania robot w odniesieniu do ichidio

jakoéci i wartasci w postaci protokotu odbiorowego. Gotosodo odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy przedktadaj inspektorowi do oceny i zatwierdzenia dokumegtamwykonawcz robot.
Poprawné¢ wykonania i zgodni rob6t z wymaganiami i dokumentagnusi by stwierdzona na pinie przez
Inwestora. W przypadku niezadowalzgj jakaci robdt lub uytych materialtdw wykonawcaeldzie musiat
wykona na wlasny koszt niezdne poprawki, wymiany i przerdbki instalacji. W s prowadzenia roboét jak
réwniez po ich ukdiczeniu nalgy przeprowadzi proby i badania pomontawe obejmujce:

» sprawdzanie i badanie kabli nn i SN,

» ciagtosci polgczen przewodoéw ochronnych i pgizen wyréwnawczych

* biegunowdci i nastpstwa faz

» sprawdzenie dimosci przepustéw kablowych

e pomiary geodezyjne

» sprawdzenie i badanie uziemienia ochronnego
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* badanie skuteczioi ochrony przeciwpotaniowej,
e pomiar rezystancji uziemienia

e pomiary transformatora

Z przeprowadzonych préb i badaalezry sporadzi¢ protokoty pomiarowe z ocen interpretaci wynikow w

stosunku do obowkujacych przepiséw i norm.

9.1 Odbiory czsciowe
Przy robotach elektrycznych przed zasadniczymi adioni wystpuja odbiory czsciowe. Odbiorowi
czesciowemu w robotach podlegajoboty, ktore ulegaj zakryciu. Usterki wykryte przy odbiorze gsziowym

powinny by wpisane do dziennika budowy.

9.2 Odbior koncowy
Do odbioru kacowego wykonanych rob6t wykonawca powinien przegio
— aktualn dokumentagj powykonawcz
- protokoty préb pomontawych
- gwarancje, atesty oraz inne dokumentyszane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami
-instrukcg uzytkowania instalacji elektrycznych, oraz guzea w jezyku polskim

-stosowne éwiadczenia kierownika robot

10. Podstawa ptatndci
Podstaw ptatngci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw partaowych. Sposoby dokonywania
ptatndci szczegétowo okita umowa miedzy Wykonawa@ Inwestorem.
Cena wykonania robét obejmuje:
. prace geodezyjne zydane z wyznaczeniem i inwentaryzacpowykonawcz robot wraz ze

sporzdzeniem mapy powykonawczej

. dostarczenie materiatéw, spta i uradzen oraz ich sktadanie,

. wykonanie robét podstawowych, wykezeniowych, montal osprztu, montau i rozruchu urzdzen,
. wykonanie niezbdnych przehi, przepustow,

. wykonanie dokumentacji powykonawczej robat,

. przywrdcenie terenu budowy do stanu pkawego,

. wykonanie badai préb pomontzowych,

. zgtoszenie i doprowadzenie do odbioru robét

Ptatng¢ za jednostk obmiarows roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem robot

i jakosci wykonania robét, na podstawie wynikéw pomiardpada.

11. Dokumenty odniesienia

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane
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12.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie.

Projekt budowlany i wykonawczy zasilania budynkdbwFAN nr A i B z abonenckiej stacji
transformatorowej

Uzgodnienia brarowe i uzgodnienia z zainteresowanymi instytucjami.

Warunki przyhczenia wydane przez ENERGA OPERATOR S.A. 0 humel@8R1/04306 z dnia
16.04.2010

Normy i opracowania

PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczipdipprzemiennego o nagiu wyzszym od 1kV

PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektroenergetgov obiektach budowlanych- Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego nagia przed

przegciowymi przepéciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w siecsokiego napicia.

N SEP — E - 001 Sieci elektroenergetyczne niskiepiccia. Ochrona przeciwpataniowa

N SEP — E — 004 Elektroenergetyczne i sygnalizaclyme kablowe- budowa i projektowanie.

PN-83/E-06040 Transformatory energetyczne. Ogolyrmagania i badania.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych.

Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Obgzialnas¢ pradowa diugotrwata przewodow.

PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odp@rma naraanie mechaniczne.

Wymagania i badania

BN-68/6353-03Folia kalandrowana techniczna z uptastionego polichlorku winylu suspensyjnego

PN-86/E-05155: IEC 694 (1980) — Wdzenia elektroenergetyczne. Wysokorajuwa aparatura
rozdzielcza i sterownicza. Wspolnenagania i badania.

PN-88/E-05150 : IEC 298 (1981) — Rozdzielnicgoprprzemiennego w ostonach metalowych na
nagicie powyej 1kV do 72,5kV wicznie.

PN-EN 61330: IEC 1330 (1995) — Stacje transfornmater prefabrykowane wysokiego negia na
niskie napcie.

PN-IEC 439-1 + AC (1994) — Rozdzielnice i sterovenigskonapiciowe. Zestawy badane w petnym i
niepetnym zakresie badspu.

PN-92/E-08106 : idt IEC 529 (1989) — Obudowyadizz elektrotechnicznych. Stopnie ochrony.

PN-EN 50187:2002 — Przedzialy wypetnione gazemdRieimice pgdu przemiennego na napie
wysze od 1kV do 52kV wgkznie.

PN-EN 60298:2000/A11:2002(VU) - Rozdzielnicagur przemiennego na napie wyzsze od 1kV do
52kV w4cznie.

PN-EN 62271-200:2005(U) — Wysokonegibwa aparatura rozdzielcza i sterowniczag$€200:
Rozdzielnice gpdu przemiennego na nagpie wyzsze od 1kV do 52kV vgtznie.

PN-IEC 60466:2000 — Rozdzielniceggu przemiennego w ostonach izolacyjnych na ¢@aei

znamionowe vigze nk 1kV do 38kV whcznie.
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