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Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
elektroenergetycznych w zakresie instalacji elelznych wewntrznych obejmujcych w szczegdlni

wymagania wiéciwosci materiatbw, wymagania dotygze sposobu wykonania i oceny prawididaio

poszczegodlnych robot.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja jest podstawlo wykonawstwa robot elektrycznych. Spmtzona jest w celu
przetargowym, przy zlecaniu i realizacji rob6t wemionych w punkcie 1.1. Specyfikacja ta jest spdrmna na
podstawie projektu wykonawczego opracowanego pribeme Clever i opisuje rozwizania techniczno

materialowe okrdone w powyszym projekcie.

2. Czesé¢ ogllna
2.1 Zakres robo6t obgtych Specyfikacj Techniczm
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia robét ustiwiajacych poprawne
wykonanie i odbiér robét okétonych w punkcie 1.1 obejmagych w swoim zakresie nggujace roboty:
- Wykonanie linii zasilajcych rozdzielnice girowe obiektu
- Wymiare rozdzielnic p¢trowych
- Zasilenie obwodow odbiorczych
- Instalacje gniazd wtykowych
- Instalacg opraw dwietleniowych
- Wykonanie pomiaréw sprawdzaajych
- Ochrona od poran pradem elektrycznym
Wymieniony zakres robot w istnggych pomieszczeniachetizie realizowany w powraniu z robotami
budowlanymi i wykonywaniem instalacji innych beanPrace wymaga beda wykonania przepustow
instalacyjnych przez istnigge sciany i stropy, a po wykonaniu instalacji - zapremia bruzd, zagipsowania

ubytkéw oraz malowania uzupetriaggo uszkodzonych powierzchgian i sufitow.

2.2 Okreslenia podstawowe

» Kabel - jest to przewdd elektroenergetyczny o budoprzystosowanej do uktadania begeanio w
ziemi lub nad ziemi

* Linia kablowa - kabel wielp/fowy lub wigzka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym albo
jedno- lub wielaytowych kabli pojczonych réwnolegle,atznie z osprgem, we wspolnym rowie
kablowym lub przestrzeni ia¢zacych uradzenia jedno- lub wielofazowe albo jedno- lub
wielobiegunowe.

* Ogranicznik przegic — uradzenie do ochrony aparatury elektrycznej lub etwkitznej przed
przepkeciami.
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» Oprawa @wietleniowa - urgdzenie staace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania stremiaswietinego
wysytanego przezrodio swiatta, zawierajce wszystkie niezjizine detale do przymocowania
i polaczenia z instalagjelektryczn.

» Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrkaiyla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

» Osprzt linii kablowej - zbiér elementéw przeznaczonyahtgczenia, rozgakienia lub zakaczenia
kabli.
Kanat instalacyjny — tworzywo PCV o stopniu ochrofy 40 do rozprowadzenia przewodow
zasilagcych, monta n/t.

e Tablice rozdzielcze i sterownicze — tablice wypose w urzdzenia do wjczania w obwody
elektryczne, spetniage jedn lub wigcej z nasfpujacych funkcji: zabezpieczenie, sterowanie godanie
i taczenie.

* Wewretrzna Linia Zasilajca (WLZ) — obwdd elektryczny zasiday tablic rozdzielcz.

e Zlacze — urzdzenie elektroenergetyczne, w ktorym gpaje pohczenie wspdlnej sieci elektrycznej o
napiciu znamionowym do 1kV z instalagpdbiorcz bezpdrednio lub za p&rednictwem wewetrznej

linii zasilajacej.

Pozostate okigenia upte w niniejszej ST $zgodne z obowgzujacymi Normami Technicznymi (PN i PN-
IEC), PBUE, Warunkami Technicznymi Wykonania i Qatli Robét oraz okéeniami podanymi w ST

~Wymagania ogolne”.

2.3 Ogolne wymagania dotycrce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kavykonania robét oraz za zgodidoz dokumentag)
projektowy i Specyfikacy Technicza. Roboty montzowe naley wykona zgodnie z Warunkami technicznymi
wykonania o odbioru rob6t budowlano-margaych, Polskimi Normami a tak wytycznymi producenta
materiatéw i urzdze.
Roboty rozbiérkowe winny spetriavymagania zawarte w rozpgdzeniu MGPIB z dnia 15.12.1994r w sprawie

warunkow i toku posgpowania przy rozbidrkach oraz ogélnie obasvijgce przepisy BHP.

3. MATERIALY
3.1 Uwagi ogolne

Zastosowane ugdzenia, osprt i materialy pomocnicze powinny byzgodne z podanymi w
dokumentacji projektowej. Zastosowanie innychzaliwymienione w projekcie, dopuszczalne jest jedymo
wprowadzeniu zmian do dokumentacji projektowej. Zmyi i ods¢pstwa od dokumentacji nie mpgowodowa
obnizenia wartéci funkcji i uzytkowania oraz zmniejszenia trwadd eksploatacyjnej. Wszystkie materiaty i
urzadzenia aywane do realizacji zadania mgsposiadé niezlzdne swiadectwa, certyfikaty i aprobaty

techniczne.

3.2 Magazynowanie materiatbw na budowie
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Z uwagi na rodzaj materiatéw, powinnydgne przechowywane w miejscach i warunkach odpaviged
do tego celu dostosowanych, przy zachowaniu zashtboy materiatow przed ujemnym wptywem warunkow
atmosferycznych i kradzig. Wszystkie miejsca czasowego skladowania mateviaffowinny by po

zakaczeniu rob6t doprowadzone przez Wykonawo ich stanu pierwotnego.

4. SPRZET

Wykonawca zobowjzany jest do stosowania tylko takiego spuz ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét. Liczba i wydaje®sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami oktenymi w Dokumentacji Projektowej oraz ST, w terimirprzewidzianym umow
Sprzt stosowany przez Wykonawelo wykonania rob6t powinien byw petni sprawny i gotowy do pracy.
Sprzt powinien by wykorzystywany wyjcznie przy pracach, do jakich zostat przeznacz&myzt powinien

by¢ obstugiwany przez przeszkolony personel.

5. TRANSPORT

Wykonawca powinien wykorzystywgedynie takichsrodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na wiasnéci materiatdbw. Wykonawca ma obawek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. Przy ruchu po drogach paiich pojazdy mugzspetnig

wymagania przepisow ruchu drogowego.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Ogodlne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowaniecesa budowy oraz prowadzenie roboét i
dokumentacji budowy zgodnie z wymogami Prawa budoejo, obowizujagcych norm, przepiséw
bezpieczéstwa i higieny pracy, planem BIOZ oraz postanowderii umowy. Wykonawca ma za zadanie
zorganizowd nastpujace prace przygotowawcze:
- dostarczenie na teren budowy nigditych materiatow, ugglzeh i sprztu budowlanego
- wykonanie niezbédnej koordynacji robot
Catai¢ robot powinna b§ prowadzona z uwzedinieniem:
- przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy
- przepiséw dotycgcych ochrony przeciwpg@arowej
- przepiséw dotycgeych pracy przy uegdzeniach elektrycznych
Wykonawstwo instalacji powinno opigraic na wymogach Specyfikacji Technicznej azak
- uwzgkdniat wymagania okrdone w odnénych normach, przepisach oraz warunkach wykonanibioru
technicznego robot elektrycznych
- uwzgkdniat zastosowanie nowoczesnych technologii instalacyjny

- by¢ prowadzone przez daiadczonych monterow o potwierdzonych kwalifikadjac

Wykonawca mee prowadzi prace w godzinach nocnych tylko po uzyskaniu prsgnzgody Zamawiarego.

Wykonawca zobowdzany jest do przestrzegania przepiséw ohaujicych na terenie obiektu

strona 4



6.2. Trasy kablowe

Gtéwng linie zasilagca prowadzi st z istniepcego zycza kablowego znajdagego s¢ na elewacji Internatu
Wojewodzkiego Zespotu Szkét Policealnych w StupsBrzez podpiwniczenia naigce do Internatu i
prowadace do Delegatury POW NFZ do rozdzielnicgtppwej TG-1 w po trasie kabla istraepgo. Projektuje
sie kabel YKY 5x50 mocowany na uchwytach doany/sufitu. Kable zasilage poszczegdlne rozdzielnice
prowadzé w szachcie.

Przewody zasilate gniazda elektryczne w pomieszczeniach budynkowamizi s¢ w listwach
elektroinstalacyjnych montowanych pod sufitem wwgigch chgach komunikacyjnych oraz przy podiodze w
pomieszczeniach biurowych.

Kazdy przewdd naley zaopatrzy na obu kéacach w oznaczniki z podaniem symboli projektowych
okreslajgcych skd i dokad dany przewdd prowadzi. Przewody ochronne powibyy oznaczone kombinagi

barwzottej i zielonej.

6.3. Tablice rozdzielcze

Przewiduje si rozdzielnice na kalym pktrze budynku. Tablice rozdzielcze wyk@éna obudowie
nieprzewodzcej. Rozdzielnice montowawe wrece dopasowanej do rozmiaru i typu rozdzielnicy na
korytarzu w miejscu zaznaczonym w dokumentacji gktgwej. Rozdzielnice pirowe wyposaone lzda
zabezpieczenia i aparaty chrgoe zasilane instalacji i wdzen.

Z rozdzielnic nalgy wyprowadzt przewody zasilace poszczegolne obwody elektryczne:
- oswietleniowe pomieszcze
- obwody gniazd wtyczkowych ogélnych i gospodarczych

- obwody uradzen klimatyzacyjnych

6.4. Instalacja elektryczna zasilania éwietlenia wewrgtrznego.

Cata instalacja @vietlenia rozwizana zostala w oparciu o oprawgwietleniowe przewidziane do
montau w obiektach o charakterystyce biurowej. Na pdiyzerojektu stosuc przygte oprawy dokonano
niezkzdnych obliczé natzenia @wietlenia Rozmieszczenie opraw w pomieszczeniach wykorgodnie z
dokumentagj projektows. Montaz i podiczenie wykoné zgodnie z otrzymanod producenta dokumentac]
Oprawy na korytarzach oraz w pomieszczeniach biycbowmontowd na linkach nénych, pozostate oprawy
montowa nastropowo.

Nalezy dostosowé barw swiatta do typu pracy w danym pomieszczeniu.
W pomieszczeniach o zgkiszonym stopniu wilgotriwi nalezy zastosowé& oprawy bryzgoszczelne. Naile
stosow& oprawy z kompensacjmnocy biernej.

Przyjgto minimalne natzenia dwietlenia zgodnie z norgnPN-EN 12464-1:2004:

Instalacje wykona przewodami kabelkowymi YDYs 450/750V. Przewody prowadzipod tynkiem.
Korpusy metalowe oprawswietleniowych czy¢ do przewodu ochronnego PE.

Oswietlenie ewakuacyjne realizowane jest za pamograw z modutem awaryjnym z podtrzymaniem 2

godzinnym.
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Wszystkie niezidne przekucia i przewierty najewykonywa w uzgodnieniu z Kierownikiem Budowy.

Parametry techniczne jakie powinny zawéeoarawy zamienne:

Lp.

Nr oprawy

Parametry techniczne

1.

Oprawa nr 1

Oprawa z przeznaczeniem do pomieszrzspodarczych.
Oprawaswietlowkowa 2x18W o wypog&niu 2xL18W/830, monta
nastropowy, o strumienigwietinym 2700Im, moc oprawy 43W

zestaw IP 20, Naly stosowa oprawy ze statecznikam

elektronicznymi

Oprawa nr 2

Oprawa z przeznaczeniem do pomiesguspodarczych.
Oprawaswietldwkowa 2x36W o wypog@niu 2xL36W/830, monta
nastropowy, o strumienigwietinym 7700lm, moc oprawy 86W

zestaw IP 20, Naly stosowa oprawy ze statecznikam

elektronicznymi

Oprawa nr 3

Oprawa z przeznaczeniem do kabin WC.
Oprawa swietlbwkowa 1x55W o wypos&niu 1xFC 55W/830
swietldbwka kotowa T5, montanastropowy, o strumienigwietinym
4200lm, moc oprawy 55W, zestaw IP 65, Nglstosowa oprawy ze
statecznikami elektronicznymi

Oprawa nr 4

Oprawa z przeznaczeniem do przekiSiom pom. socjalnych.
Oprawa s$wietlowkowa 2x18W o0 wypos&niu 2x18W/830,
swietlbwka kompaktowa PLC 4pin, motitaastropowy, o strumieni
swietlnym 2400Im, moc oprawy 36W, zestaw IP 65, falstosowa
oprawy ze statecznikami elektronicznymi

o

Oprawa nr 5

Oprawa z przeznaczeniem do tazienek.
Oprawa $wietlbwkowa 2x26W o0 wypos@niu 2x26W/830,
swietlbwka kompaktowa PLC 4pin, mottaastropowy, o strumieni
swietlnym 3600Im, moc oprawy 52W, zestaw IP 65, falstosowa
oprawy ze statecznikami elektronicznymi

o

Oprawa nr 6

Oprawa z przeznaczeniem do pomiesibiarowych.
Oprawaswietldowkowa 2x54W o wyposaniu 2xT16 54/830, monta|
na linkach nénych, o strumieniswietinym 8900Im, moc oprawy
114W, maliwos¢ wyposaenia w modut awaryjny, obudow
wykonana z profilu aluminiowego, lakierowana w ka® RAL 9016,
odbhgnik aluminiowy, matowy w centralnej e&i perforowany, w
dolnej cziéci zamknéta rastrem parabolicznym w kolorze obudoy

zestaw IP 20, waga 4,60kg, Nafestosowa oprawy ze statecznikam

elektronicznymi

VY,

Oprawa nr 7

Oprawa z przeznaczeniem do przeksiarfciowedo.
Oprawaswietldwkowa 1x35W o wypoganiu 1xT16 35/830, monia
nastropowy, o strumienigwietinym 3300Im, moc oprawy 41W
aluminiowy raster paraboliczny, zestaw IP 20, wagéOkg, Naley
stosowa oprawy ze statecznikami elektronicznymi

Oprawa nr 8

Oprawa z przeznaczeniem na&lkatkodowy.
Oprawaswietldowkowa 2x35W o wyposaniu 2xT16 35/830, monta|
nastropowy, o strumienigwietinym 6600Im, moc oprawy 76W
aluminiowy raster paraboliczny, zestaw IP 20, wagi0Okg, Naley
stosowa oprawy ze statecznikami elektronicznymi

Oprawa nr 9

Oprawa z przeznaczeniem na korytarz.
Oprawaswietldwkowa 1x35W o wypoganiu 1xT16 35/830, monia
na linkach nénych, o strumieniwietinym 3300Im, moc opraw
41W, aluminiowy raster paraboliczny, zestaw IP 2@ga 2,60kg
Nalezy stosowd oprawy ze statecznikami elektronicznymi

10.

Oprawa nr 10

Oprawa z przeznaczeniem klatlodotve].
Oprawaswietlowkowa 2x54W o wypog&niu 2xT16 54/830, monia
nastropowy, o strumienigwietinym 8900Im, moc oprawy 114W
aluminiowy raster paraboliczny, zestaw IP 20, w8gg0kg, Naley

stosowa oprawy ze statecznikami elektronicznymi
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6.5. Instalacja elektryczna zasilania gniazd wtykaych.

W obiekcie zastosowano gniazda wtykowe pojedynekepbdwdjne. W przypadkuatpliwosci utozenie
gniazd uzgodidi z Kierownikiem Budowy. Gniazda wtykowe instalawaw puszkach natynkowych
umieszczonych nad listwami elektroinstalacyjnymrovpadzonymi nad powierzchni podtogi. W sanitariatac
instalowa gniazda bryzgoszczelne na wysédial,30 m od poziomu poditogi. Mortairzadzen nalezy wykona
zgodnie z instrukgj montau dostarczom wraz z urgdzeniem. Gniazda montowagodnie z dokumentag

projektows.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Roboty po jej wykonaniu podlegapdbiorowi technicznemu. Odbioru dokonuje Wykonawcabecnéci
inwestora (inspektora nadzoru inwestorskiego). Kaajakosci Robot w czasie ich realizacji najewykonywa
zgodnie z wytycznymi wkciwych STWIOR oraz instrukcjami zawartymi w normatcAprobatach
Technicznych dla materiatow i systemow technicznyrddczas odbioru, roboty podlegaprawdzeniu:

. zgodndci wykonania robét z dokumentagprojektowy oraz z ewentualnymi zmianami i ogisstwami,

potwierdzonymi zapisami w dzienniku budowy

. obowigzujacymi normami oraz wiedgztechniczi

. jakosci wykonania robot

. skutecznéci dziatania zabezpiecie srodkdéw ochrony od povan pradem elektrycznym

. spetnienia przez instalacje elektryczne wyniaga zakresie minimalnych dopuszczalnych rezystanciji

izolacji przewodow
. zgodndci wbudowanych wyrobdéw i zainstalowanych adzex z dokumentagj techniczi, normami i

certyfikatami

. prawidtowa¢ wykonania paiczer przewodow
. poprawndé¢ utozenia kabli
. prawidiowd¢ zamontowania usdzen elektrycznych, w tym aparatéw, sptz i osprztu, w

dostosowaniu do warunkéémodowiskowych i warunkow pracy w miejscu ich zaalstvania

. prawidtowego oznaczenia obwodow, zabezpigclaeznikow, zaciskdw itp.
. prawidtowego umieszczenia schematdw, tablic ostaegych oraz innych informaciji
. prawidtowdici oznaczenia przewoddw ochronnych

Uruchomienia instalacji elektrycznej dokonuje Wykarca w obecriwi przedstawiciela shiby
energetycznej inwestora. Aby instakaejektryczm mazna uznd za poprawnie uruchomigmalezy potwierdzé
ze:

- wszystkie zamontowane wydzenia elektryczne funkcjorauprawidtowo

- sporadzono protokot uruchomienia, z wpisem o przekazarmstalacji do eksploatacii.

8. OBMIAR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Obmiaru robd6t dokonywanaleey w oparciu o dokumentagjprojektows i ewentualne dodatkowe
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ustalenia

Jednostl obmiarow jest:

- okablowanie —m

- tablice rozdzielcze —kpl

- oprawy @wietleniowe- kpl

- osprzt - szt

Obmiar powinien by wykonany zgodnie z zasadami prtymi w kosztorysowaniu. Przedmiary robot

sporzdzono w oparciu o zakenia kalkulacyjne zamieszczone w katalogu naktad@ezowych KNNR

9. ODBIOR ROBOT.
9.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Celem odbioru jest dokonanie finalnej oceny rzedgiggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidlio
jakosci i wartasci w postaci protokotu odbiorowego. Gotos¢ado odbioru zgtasza Wykonawca przedkiadaj
inspektorowi do oceny i zatwierdzenia dokumentgmwykonawcz robot. Poprawni@ wykonania i zgodni
robét z wymaganiami i dokumentacjmusi by stwierdzona na ginie przez Inwestora. W przypadku
niezadowalajcej jakaci robot lub uytych materialtdw wykonawcaelzie musiat wykona na wiasny koszt
niezkedne poprawki, wymiany i przerébki instalacji.

9.2 Odbiory czsciowe

Przy robotach elektrycznych przed zasadniczymi @dioni wystpuja odbiory czsciowe. Odbiorowi
czgsciowemu w robotach podlegajoboty, ktore ulegaj zakryciu. Usterki wykryte przy odbiorze ggziowym
powinny by wpisane do dziennika budowy.

Przed zakryciem natg sprawdzé:

» jakos¢ utozenia kabli w tynku oraz w ostonach i przepustach,

» zachowanie wymaganych odleggbprzy zblizeniach i skrzyowaniach,
* konserwagj

* naniesienie odgpstw od projektu w dokumentacji powykonawczej.
9.3 Odbior koncowy

Po ukaczeniu robot naley przeprowadzi préby i badania pomontawe obejmujce:
e sprawdzanie i badanie kabli i przewodow nn
* ciagtosci polaczen przewoddw ochronnych
» badanie skuteczioi ochrony przeciwporaniowej,

e pomiar rezystancji uziemienia

» badanie wycznikow r&nicowopgdowych

* pomiary na¢zenia gwietlenia w pomieszczeniach

Z przeprowadzonych préb i badaalezy sporadzi¢ protokolty pomiarowe z ocen interpretaci wynikow w
stosunku do obowkujacych przepiséw i norm.

Do odbioru kaacowego wykonanych rob6t wykonawca powinien przegtto
- aktualry dokumentagj powykonawcz
- protokoty préb pomontawych
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- gwarancje, atesty oraz inne dokumentyszane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami

-instrukcg uzytkowania instalacji elektrycznych, oraz guzea w jezyku polskim

-stosowne éwiadczenia kierownika robot

10.

Podstawa ptatndgci

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréw partaaowych. Sposoby dokonywania

ptatnaici szczegdtowo oka umowa miedzy Wykonawa Inwestorem.

Cena wykonania robét obejmuje:

prace przygotowawcze przy wytyczaniu tras kablowiyemiejscowienia rozdzielnic, opraw i ospiz
dostarczenie materiatéw, spta i urzdzen oraz ich sktadanie,

uktadanie kabli i przewodow instalacji wegtrenych

monta kompletu opraw, rozdzielnic i osptta elektrycznego,

wykonanie niezbdnych przehi, przepustow

wykonanie dokumentacji powykonawczej robot,

przywrécenie terenu budowy do stanu ppkawego

wykonanie badai préb pomontzowych,

zgtoszenie i doprowadzenie do odbioru robot

Platng¢ za jednostik obmiarovwg roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem robot

i jakosci wykonania rob6t, na podstawie wynikow pomiardoata.

Dokumenty odniesienia

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkdéw technicznych,
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie.

Projekt wykonawczy modernizacji instalacji elekizgej w budynku delegatury POW NFZ w Stupsku

Uzgodnienia brarowe i uzgodnienia z zainteresowanymi instytucjami.

strona 9



Normy i opracowania

N SEP — E - 001 Sieci elektroenergetyczne niskiegacia. Ochrona przeciwparaniowa

N SEP — E — 004 Elektroenergetyczne i sygnalizaclimne kablowe- budowa i projektowanie.
PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiefktaudowlanych.

Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Obzialnas¢ pradowa diugotrwata przewodow.
PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne w obiekthodowlanych zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektagtowlanych. Ochrona przeciwpaeamiowa.
PN-93/E-05009/443 Instalacje elektryczne w obidktaedowlanych. Ochrona przed przgpami.
PN-83/E-06305 Elektryczne oprawswvgetleniowe. Typowe wymagania i badania

PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odp@rnoa naraanie mechaniczne. Wymagania i
badania

PN-92/E-08106— Obudowy wdzei elektrotechnicznych. Stopnie ochrony.

PN-IEC 60364 —3 Instalacje elektryczne w obiektagtiowlanych.

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskog@pwe. Wymagania dotygze zestawow
badanych w pelnym i niepetinym zakresie iaggu

Katalogi wyrobow i osprgu aparaturygczeniowej, sterowniczej i zabezpiecgag).
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